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Facteurs environnementaux et la mobilité :
une perspective en réadaptation

Bradford J. McFadyen, PhD

Département de rehabilitation, Université Laval, Quebec, Canada
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La mobilité est presque sans exception un but dirigé par I'environnement

Au niveau de l'intention locomoteur, I'environnement est implicite et
toute action physique est un processus d'information circulaire:
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Controle visuel dynamique de la marche
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Contrdle visuel dynamique de la marche
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Dynamic Visual Control of walking
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Fig. 4. Cross-section (A ) and amplitudes { B) of the pesonal space grouped for each speed and esch side of clearance (left dosed line; right: solid line). Main
effects {p < .05) are seported on the graphs. Error bars represent standard emors of the mean.

Gérin-Lajoie et al., 2008
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PAY
ATTENTION
WHILE
WALKING

YOUR FACEBOOK
STATUS UPDATE
CAN WAIT.

Les exigences attentionnelles augmentent avec les exigences posturales et sont différents a
travers le cycle de la marche (tache de temps de réaction verbale) Lajoie et al (1993)




(Bio)markers

... “an objective physiological indicator of a biological disease or injury state.... detected by

imaging or laboratory analysis of biological indicators” (genetic, serum)
Jeter et al., (2013) J. Neurotraum.
©McFadyen
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La plupart des biomarqueurs sont souvent utilisés pour indiquer des dommages structurels
ou physiologiques, mais aucun n’est utilisé pour prédire les problémes fonctionnels a
base écologique
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Fait et al (2013): 6 mTBI elite athletes (19.7 +2.3y) ; 6 Matched Ctrls (20.1 + 2.7y)

Factorial analysis
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Factorial score on the 1st component

Factorial score on the 2nd component

g . .
.
§ 06{ * .
& mTBI <> CTRL g . <>= o *
*
3 040§ © . & ot ¢ é
£ g § ¢ 3 3
Fixed Priority Tasks g 2 3 g
§ Al Left " Right " No | Stmop' Static '~ Moving
Pooled Circum. Circum. Stroop Obs. Obs.
-
CAVAL ¢ more Fcmais

15/10/2014



Cossette et al (2014): 7 mTBI (20 +1.6y) ; 7 Ctrl (22.4 + 1.4y)

Fixed Priority Tasks

STROOP FLUIDITE VERBALE
BLEU ROUGE
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ROUGE ROUGE “Country”
BLEU VERT

ARYTHMETIQUE
(Compte a rebours par 2)
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Cossette et al (2014)
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Wearable Sensors

Inertial Sensors
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Virtual/Augmented Reality

GestureTek
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Virtual Reality Avatar Interaction (VRai) Platform
to better understand, assess, and
treat injuries to military personnel
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brad.mcfadyen@fmed.ulaval.ca
www.cirris.ulaval.ca
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